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Zaproszenie do sktadania ofert na licencje/nabycie praw do rozwigzania Politechniki Poznanskiej pt.:

System mobilnej inspekcji z mozliwos$cig budowania oraz analizy map 3D

Rodzaj rozwigzania

Wynalazek, know-how, oprogramowanie.

Idea rozwigzania

Przedmiotem rozwigzania jest system mobilnej inspekcji infrastruktury umozliwiajgcy budowanie oraz analize
wielowarstwowych map otoczenia wykonanych w technologii 3D. Opracowana technologia pozwala z kazdym
punktem tréjwymiarowej mapy powigza¢ dodatkowq informacje, takg jak np. kolor, temperatura oraz opis
interesujacych obiektéw zlokalizowanych na mapie oraz utworzy¢ wirtualny model mapowanego srodowiska,
ktéry precyzyjnie odwzorowuje rzeczywiste obiekty i ich potozenie.

Inwentaryzacja przeprowadzona w nowatorski sposéb nie wymaga fizycznej obecnosci inspektora na miejscu
oraz ufatwia kolejne okresowe inspekcje, w trakcie ktérych wystarczy tylko zbudowaé¢ nowa mape srodowiska,
a nastepnie poréwna¢ j3 z mapy wzorcowa. Autorskie oprogramowanie systemu mobilnej inspekcji
automatycznie wykryje rdznice stanu analizowanego srodowiska, okresli brakujgce lub zmienione obiekty,
umozliwi dodanie nowych obiektéw do spisu inwentaryzacyjnego, a takze zlokalizuje ewentualne uszkodzenia lub
zmiany, np. infrastruktury krytyczne;j.

Celem uzytkowym systemu mobilnej inspekcji jest utworzenie nowego segmentu aplikacji pozwalajgcych
na analize powtarzalnie tworzonych map tego samego srodowiska przy nizszym koszcie jednostkowym
oraz dostarczenie ustugi umozliwiajgcej sprawne poréwnywanie réznic pomiedzy wielowarstwowymi mapami
3D zarejestrowanymi w réznych chwilach czasowych.

T?_:\I/ .-"(\\ .] '. e

Ry

Betor

Zbieranie danych glowica 7budowanie mapy 30 Pardwnanie 2 mapa relerencyjng
Sensoryczng

Rys. 1. Schemat procesu tworzenia mapy 3D i porownywania obiektéw zmienionych.

Rys. 2. Mapa 3D pomieszczenia z zaznaczonymi obiektami zmienionymi.



Zalety rozwigzania i przewaga rynkowa

Unikalne potaczenie aktualnego stanu wiedzy z réznych dziedzin, obejmujacych: system laserowego
okreslania wtasnej pozycji i zbierania informacji o otoczeniu (SLAM), system naktadania map 3D, system
analizy réznic w obrebie map 3D, kalibracje réznych sensoréw LiDAR/kamera RGB/kamera termowizyjna
wraz z wykorzystaniem tych danych w spdjnej wielowarstwowej mapie srodowiska,

szybkie i efektywne przeprowadzanie nieinwazyjnej okresowej inspekcji w przystepnej cenie dzieki
zastosowaniu pojedynczego skanera laserowego 3D,

skrécenie czasu inwentaryzacji przy jednoczesnym zwiekszeniu doktadnosci procesu i odpornosci na btedy
ludzkie oraz ograniczeniu liczby zaangazowanych inspektorow,

umozliwienie Swiadczenia wustugi cyklicznej inspekcji technicznej oraz inwentaryzacji obiektéw
w wirtualnym modelu mapowanego srodowiska,

bardzo szybkie dostarczanie informacji o pojawieniu sie lub zniknieciu obiektéw na mapie 3D, zmianie
ich potozenia oraz zmianach lub przesunieciach konstrukcyjnych w zakresie analizowanej infrastruktury.

Potencjalni klienci

Podmioty zarzgdzajgce oraz sprawujace nadzér nad infrastrukturg krytyczng, budynkami uzytecznosci publicznej
i obiektami zabytkowymi. Automatyczna inwentaryzacja, inspekcja rur cieptowniczych, inspekcja kanatéow
burzowych.

Poziom gotowosci technologicznej (TRL)

TRL 7 - dokonano demonstracji prototypu systemu w otoczeniu operacyjnym.

Stan ochrony prawnej

Wynalazek nr P.442499 System mobilnej inspekcji z mozliwoscig budowania oraz analizy map 3D (oczekuje na
badanie w stanie techniki).

Know-how w zakresie budowania map 3D z wykorzystaniem réznego rodzaju sensordow.

Oprogramowanie wspierajgce procesy skanowania, mapowania przestrzennego oraz inspekcji.

Preferowana forma komercjalizacji

Sprzedaz praw, licencja wytgczna/niewytgczna.

Forma przekazania praw

Dokumentacja patentowa, dokumentacja techniczna, oprogramowanie uzytkowe.

Informacje dodatkowe

1.
2.

N

Niniejsze zaproszenie do sktadania ofert nie stanowi oferty w rozumieniu zapisow Kodeksu Cywilnego.
Politechnika Poznanska (PP) odrzuci oferte, jezeli bedzie zawierata razgco niskg cene w stosunku do wartosci
rozwigzania.

PP w celu ustalenia czy oferta zawiera razgco niskg cene, zwréci sie do oferenta o udzielenie w okreslonym
terminie wyjasnien dotyczacych elementéw oferty majgcych wptyw na cene.

PP wezwie oferentdw do ztozenia w okreslonym terminie ofert dodatkowych, jezeli nie bedzie mozliwe
dokonanie wyboru najkorzystniejszej oferty ze wzgledu na otrzymanie ofert z takg sama cena.

PP zastrzega sobie prawo do uniewaznienia postepowania, jezeli ztozone oferty beda zawieraty ceny, ktérych
wartosc¢ nie bedzie przewyzszata wartosci rozwigzania.

PP zastrzega sobie mozliwos$¢ podjecia negocjacji z wybranymi oferentami.

PP ma prawo bez podania przyczyny odstgpi¢ od prowadzonego postepowania bez wyboru oferty.

Zawarcie umowy jest uwarunkowane spetnieniem procedur przewidzianych przepisami prawa obowigzujgcymi
uczelnie.
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Sposob sktadania ofert

Oferty powinny by¢ sktadane w jezyku polskim, w formie pisemnej na adres Centrum Transferu Technologii
Politechniki Poznanskiej lub elektronicznej na adres e-mail jednostki.

Dane kontaktowe

Centrum Transferu Technologii Politechniki Poznanskiej
pl. Marii Sktodowskiej-Curie 5

Biuro 409

60-965 Poznan

ctt@put.poznan.pl

Opracowano dnia 3.03.2023 r.



