1. Kategoria wynalazku: patent

2. Tytut wynalazku: Silnik hydrauliczny satelitowy

3. Numer patentu lub zgloszenia patentowego: P.424364

4. Obszary mozliwych zastosowan:
przemyst wydobywczy, budownictwo, transport — np. maszyny wyciggowe, narzedzia reczne
z napedem hydraulicznym, naped hydrostatyczny maszyn i urzgdzen

5. Innowacyjnosé¢, zalety stosowania, przewagi wobec rozwigzan istniejgcych:

a) mozliwos¢ pracy silnika przy zasilaniu réznymi cieczami roboczymi, tj.: wodag, emulsjg
oleju w wodzie, olejem roslinnym i olejem mineralnym,;

b) mata masa silnika w stosunku do innych znanych silnikéw hydraulicznych;

C) przytacza zasilajgce silnik umieszczone poosiowo w tylnej pokrywie

6. Uproszczony opis rozwigzanial/technologii:

Istota wynalazku jest silnik hydrauliczny satelitowy sktadajacy si¢ z korpusu przedniego,
satelitowego mechanizmu roboczego stanowigcego planete, obwodnice i umieszczonymi
miedzy planeta a obwodnicg satelitami, jednej plyty kompensacyjnej, ptyty rozrzadu oraz
kolektora i charakteryzujacy si¢ tym, ze w korpusie przednim umieszczone sa korzystnie dwa
tozyska, uszczelniacz 1 watem, na koncu ktorego osadzona jest planeta. Pomiedzy
mechanizmem roboczym a korpusem przednim osadzona jest plyta kompensacyjna
zawierajgca co najmniej jeden otwor kompensacji tgczacy szczeling utworzong przez czoto
planety 1 t¢ plyte kompensacyjng z komora kompensacji. Z drugiej strony mechanizmu
satelitowego osadzona jest plyta rozrzadu zawierajaca kanaly rozrzadu, ktorych ilos¢ jest
rowna dwukrotnosci liczby garbow obwodnicy. W $rodkowej czeg$ci plyty rozrzadu,
korzystnie wspotosiowo z walem silnika, umieszczony jest pierwszy zespot kulka-sprezyna,
ktory umozliwia odprowadzenie przeciekow z komory walu do pierwszego kanatu
zasilajgcego. W plycie rozrzadu migdzy osig watu a obwodem osadzenia planety na czopie
walu umieszczony jest drugi zespot kulka-sprezyna, ktory rowniez umozliwia odprowadzenie
przeciekéw z komory watu do kanatu zasilajagcego w ksztalcie pier§cienia znajdujacego sie w
kolektorze. O$ jednego z kanaléw zasilajagcych umieszczona jest rownolegle do osi watu i
korzystnie pokrywa si¢ z osig watu. Kanal ten z jednej strony polaczony jest z kanatami
rozrzadu za posrednictwem kanatéw usytuowanych promieniowo do osi watu za$ z drugiej
strony polaczony jest ze znajdujacym si¢ w kolektorze przylaczem zasilajacym silnik, ktorego
o$ korzystnie pokrywa si¢ osig kanalu zasilajacego. Drugi kanat zasilajacy umieszczony jest
w kolektorze 1 ma ksztatt pierscienia, ktorego o$§ korzystnie pokrywa si¢ z osig watu silnika.
Kanat ten z jednej strony polaczony jest bezposrednio z kanalami rozrzadu za$ z drugiej



strony potaczony jest ze znajdujacym si¢ w kolektorze przytaczem zasilajacym, ktorego o$
korzystnie jest rownolegta do osi watu. Obwodnica silnika jest nieruchoma 1 jest $cisnigta
migdzy plyta rozrzadu a ptyta kompensacyjng za pomoca srub montazowych, umieszczonych
po obwodzie obwodnicy korzystnie w réwnych odstepach katowych 1 ktorych ilo$¢ jest
korzystnie nie mniejsza od ilo$ci garbow obwodnicy.

7. Schematy, rysunki, zdjecia rozwigzania:
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Rys. 1. Przekroj osiowy silnika hydraulicznego satelitowego: 1 — obwodnica, 2 — planeta,
3 —satelita, 4 — wat, 5 — korpus przedni, 6 — ptyta kompensacyjna, 7 — ptyta rozrzadu,
8 — kolektor, 9 —tozysko, 10 — $ruba. 11 — §ruba, 12 — uszczelniacz, 13 — kulka,

14 — sprezyna, 15 — kulka, 16 — sprezyna, K1 — kanat, KK — komora kompensacji, OK — otwor
kompensacji, KP1 — kanat przeciekow, KP2 — kanat przeciekow, KP3 — kanat przeciekow,
KR1 — kanal rozrzadu, KR2 — kanat rozrzadu, KZ1 — kanat zasilajacy, KZ2 — kanat zasilajacy
pierscieniowy, P1 — przylacze zasilajace, P2 — przylacze zasilajace



Rys. 2. Przekr6j poprzeczny plyty rozrzadu silnika: KP1 — kanat przeciekow, KP2 — kanat
przeciekéw, KR1 — kanat rozrzadu, KR2 — kanat rozrzadu.

Rys. 3. Przekrdj poprzeczny silnika — mechanizm roboczy: 1 — obwodnica, 2 — planeta,
3 —satelita, 4 — wal, 10 - $ruba



Rys. 4. Przekroj poprzeczny silnika — ptyta kompensacyjna: 4 — wat, 10 — $ruba, KK —
komora kompensacji, OK — otwor kompensacji.

8. Gotowos¢ do wdrozenia (zaznacz wiasciwe)

[ potwierdzenie technologii w skali laboratoryjnej (TRL4)

] zweryfikowano podstawowe elementy technologii w warunkach zblizonych do
rzeczywistych (TRL5)

[0 demonstracja prototypu lub modelu systemu w warunkach zblizonych do
rzeczywistych (TRLG)

9. Status IP

[] zgtoszenie
H-patent
Hknow-how:
Bwzéruzytkowy

10. Forma komercjalizacji



] sprzedaz patentu

L] licencja
Hspin-off

] umowa wdrozeniowa

] inna umowa

11. Informacja o wynalazcach

Pawet Sliwinski

1) tytut naukowy: dr hab.;

2) tytut zawodowy: inz.;

3) miejsce pracy: Wydziat Mechaniczny Politechniki Gdanskiej;

4) stanowisko: profesor nadzwyczajny PG.

5) petnione funkcje:
- Kierownik Zespotu Hydrauliki i Pneumatyki Wydziatu Mechanicznego PG,
- Prodziekan ds. Innowaciji i Organizacji Dydaktyki;

6) kontakt: pawel.sliwinski@pg.edu.pl



