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Charakterystyka rozwigzania:

Istotqg rozwiqgzania jest ruchoma rampa do pojazdéw mechanicznych, zlozona z korpusu
(1) w ktérym osadzone sq tozyska (8) i (9) oraz tozyska slizgowe (11) i (14), z prowadnicami
(12) i (13), a po przeciwnej stronie prowadnic (12) i (13) zamocowane sq sprzegta oponowe
(20) i (19), z nakret-kami, przy czym nakretka (17) polgczona jest ze érubg (3) a nakretka
(18) ze srubq (2), zas naped mechanizmoéw srubowych realizowany jest za pomocq prze-
kitadni ciegnowej o zazebieniu ksztattowa-nym, ztozonej z két (6) i (4) i (7) i (S) oraz paséw
(21) i (22), przy czym kota (6) i (7) osadzone sq na wale wyjsciowym motoreduktora (10),
natomiast kota (4) na srubie (2) a koto (5) na srubie (3), zas prowadnice (13) i (12) osadzone
sqg za pomocq lozysk (14) i (11), a korpus (1) zamkniety jest pokry-wami (23) i (24) a we-
wndqtrz ma sprezarke (18). Stopien (15) zamocowany do prowadnic (12) i (13) jest wysu-
wany i wsuwany za pomocd dwéch mechanizméw srubowych, skladajgcych sie ze srub
(2) i (3) i nakretek (16) i (17), ktérych o$ obrotu pokrywa sie z osiq wlasciwej prowadnicy
x11ix2. Nakretka (16) i (17) zamocowana jest do prowadnicy (13) i (12) za pomocq sprzegta
oponowego (19) i (20) umozliwiajqgc ich przemieszczenie promieniowe i wychylenie kqgto-
we wzgledem osi x1ix2.
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Zalety prezentowanego rozwiqzania:

Stopien zamocowany do prowadnic i wysuwany i wsuwany jest za pomoccg dwoéch me-
chanizméw srubowych, sktadajgcych sie z $rub i nakretek , ktérych o$ obrotu pokrywa
sie z osiq wlasciwej prowadnicy x1 i x2. Nakretka zamocowana jest do prowadnicy za
pomocq sprzegta oponowego umozliwiajgc ich przemieszczenie promieniowe i wychyle-
nie katowe wzgledem osi x1 i x2. Lozyska ustalajg osiowo $ruby i realizujg ruch obrotowy
z predkoscig nling, przy czym wartos¢ predkosci obrotowej nl jest réwna predkosci n2 (nl
=n2), a liniowe, prowadnice lozysk slizgowych wykonujq ruch prostoliniowy, o kierunku
wyznaczonym osiq symetrii prowadnicy z predkosciq V1i V2, przy czym wartosci predko-
$ci V1iVa sq sobie réowne, obrét prowadnicy wzgledem osi x1 i x2 odebrany jest poprzez
powierzchnie stopnia, polgczonego z prowadnicami zas sprzegta oponowe usytuowane
po przeciwnej stronie prowadnic uniemozliwicajq obroét nakretki i zapewniajq ich przekos
wzgledem osi x1ix2 prowadnicy przy czym naped mechanizméw srubowych realizowany
jest za pomocq przekladni ciegnowej o zazebieniu ksztattowanym, przenoszgcej moment
obrotowy z motoreduktora na sruby powodujgc réwnomierny obrét srub z predkosciq
obrotowq nl i n2, zas sprzeglo oponowe ustawia katowo o$ nakretki wzgledem osi pro-
wadnicy oraz uniemozliwia obrét nakretki wzgledem prowadnicy zas prowadnice osa-
dzone za pomocq lozysk, wykonujg ruch prostoliniowy z predkoscig V1i V2 wynikajgcy
z zamiany predkosci obrotowej nl i n2 poprzez mechanizm srubowy $ruby oraz nakretki.

Rozwiqgzanie to mozna zastosowaé:

Przedmiotem rozwiqgzania wedlug wynalazku jest ruchoma rampa majgca zastosowanie
w po-jazdach mechanicznych przeznaczonych do transportu ludzi i sposéb dzialania rampy.
Rampa przeznaczona jest do utatwienia wsiadania i wysiadania z pojazdéw (. autobusy,
pociqgi) w przypadku zbyt duzej odlegtosci pomiedzy podiogqg pojazdu a powierzchniqg grun-
tu celem zapewnienia wymaganego poziomu bezpieczenstwa pasazerom. Zakres zastoso-
wan urzgdzenia obejmuje caty zakres pojazdéw mechanicznych przeznaczonych do indywi-
dualnego i masowego transportu ludzi.
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